VRC BM2

Modut kottowy do instalacji
kaskadowych Instrukcja obstugi i instalacji

Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy
zastosowac sie do wskazéwek
bezpieczenstwa i dokladnie przeczytac¢
niniejszg instrukcje.




Wskazowki bezpieczenstwa

Informacje ogdlne

Wskazowki

/A Ten symbol ,Uwaga” w niniejsze;
instrukcji ostrzega przed
zagrozeniami dla zdrowia i Zycia
i/lub dla wartosci materialnych.

! Wazne wskazowki Sg oznaczone
wykrzyknikiem.

Przepisy dotyczace podiaczenia do
sieci

Prosze stosowac sie do warunkow
wydanych przez miejscowy zaktad
energetyczny . Regulator ogrzewania
moze by¢ instalowany i konserwowany
jedynie przez autoryzowanych w tym
zakresie fachowcow.

/A Niefachowo przeprowadzona
instalacja stanowi zagrozenie dla
zdrowia i zycia.

Warunki gwarancji

Niefachowo przeprowadzona
instalacja, uruchomienie, konserwacja i
naprawa regulatora powoduje utrate
gwarancji producenta.
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przy uwzglednieniu wiasciwych
przepiséw montazowych oraz zalecen
producenta odpowiada wymogom
istotnych dyrektyw i norm.
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Informacje ogdblne

Skrocony opis

Opis dziatania

BM2 stanowi modut kottowy do pracy
kottéw olejowych lub gazowych
taczonych kaskadowo z maksymainie 8
stopniami palnika. Kotty moga by¢ przy
tym wyposazone w palniki jedno lub
dwustopniowe. Kazdy kociot moze
zosta¢ wyposazony w uktad
podnoszenia temperatury powrotu
przez mieszacz lub pompe.

Do regulaciji instalacjg kaskadowg
konieczny jest regulator kaskadowy
VRC 524s, taczony z regulatorami BM2
poprzez przewdd magistralowy.

VRC 524s jest wyposazony w dwa
zintegrowane obiegi mieszaczowe,
przy czym pierwszy obwdd moze byé
takze wykorzystywany jako obieg
bezposredni (bez mieszacza). Poprzez
interfejs magistralowy do systemu
mozna podtgczy¢ dalsze moduty
mieszaczowe (do 15 obwodow
grzewczych).

Rozpoznawanie czujnikéw

Modut kottowy BM2 konfiguruje sie
automatycznie przy uruchamianiu
dzieki rozpoznawaniu podtgczonych
czujnikdw.

Praca bez potaczenia
magistralowego

W tym trybie pracy BM2 dziata jako

regulator wartosci statej. Temperatura

kotta utrzymywana jest na statym
poziomie 60°C.

Cechy eksploatacyjne BM2
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Dodatkowy przekaznik do
sterowania pompg kottowg
Dodatkowe przekazniki do
sterowania uktadem podnoszenia
temperatury powrotu poprzez
pompe lub mieszacz (mozliwo$¢
ustawienia)

Mozliwo$¢ zabudowy w tablicy
rozdzielczej kotta przy pomocy
dostarczanego w komplecie
adaptera

/I Potaczenie z regulatorem
kaskadowym poprzez przewdd
magistralowy
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Elementy obstugi

Obstuga

bdf

d
()

KM2

Przetacznik trybow pracy:

A Gotowos¢

B Tryb automatyczny
D Tryb serwisowy |

E Tryb serwisowy I
F Reset

XX: Dalsze ustawienia
Wskaznik funkcji:

XX
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Mieszacz - otw.

Mieszacz - zam.

badZ praca pompy uktadu
podnoszenia temperatury
powrotu

Pompa kottowa

Stopien |

Stopien I

Potgczenie magistralowe

Wskaznik funkcji

Wskaznik funkcji (a-f) stuzy do
sprawdzania pracy regulatora.
Wyswietlane funkcje podano
w zestawieniu

— © Wskaznik $wieci sie, gdy otwiera
sie mieszacz dla uktadu
podnoszenia temperatury powrotu.

— /0 Wskaznik swieci sie, gdy
zamyka sie mieszacz dla uktadu
podnoszenia temperatury powrotu
lub gdy pracuje pompa dla ukfadu
podnoszenia temperatury powrotu.

- ® Wskaznik $wieci sie, gdy pracuje
pompa obiegu grzewczego.

— = Wskaznik $wieci sie, gdy pracuje
I-szy stopieh.

— = 1= Wskaznik $wieci sie, gdy
pracuje I-szy i ll-gi stopieh.

~ % Wskaznik $wieci sie, gdy
potgczenie magistralowe dziata
poprawnie. W razie zakiécenia
potaczenia magistralowego z
podtgczonymi urzadzeniami,
wskaznik ten zaczyna migac.



Obstuga

Przetgcznik trybéw pracy

Praca bez potaczenia
magistralowego

0] Tryb zabezpieczenia przeciw
zamarzaniu

(tylko przy zainstalowanym czujniku
kottowym)
Regulator jest wytaczony. Przy
zejéciu ponizej temperatury
zabezpieczenia przeciw zamarzaniu
(5°C) regulator pracuje w trybie
zabezpieczenia przeciw zamarzaniu:
1. Zatacza sie pompa kottowa
(5 minut dodatkowej pracy przez
opdznienie wytgczenia)
2. Zatgcza sig palnik - do momentu
osiggnigcia temperatury rownej
minimalnej temperaturze powrotu
+5K (zwiekszonej o 5 stopni Kelvina)

O Regulator wartosci statej

Temperatura kotta utrzymywana jest
na statym poziomie 60°C.

& Tryb serwisowy |

Pompa kottowa i stopien | sg
wigczone.

& Tryb serwisowy Il

Pompa kottowa oraz stopnie | i Il sg
wigczone.

Praca normalna (VRC 524s)

0] Tryb zabezpieczenia przeciw
zamarzaniu

(tylko przy zainstalowanym czujniku
kottowym)
Regulator jest wytaczony. Przy
zejsciu ponizej temperatury
zabezpieczenia przeciw zamarzaniu
(5°C) regulator pracuje w trybie
zabezpieczenia przeciw zamarzaniu:
1. Zatgcza sie pompa kottowa
(5 minut dodatkowej pracy przez
opdznienie wytgczenia)
2. Zatgcza sie palnik - do momentu
osiggniecia temperatury réwne;j
minimalnej temperaturze powrotu
+5K (zwigkszonej o 5 stopni Kelvina)

O® Tryb automatyczny

Zatgczanie stopni palnika wedtug
potrzeby - przez regulator
kaskadowy VRC 524s.

& Tryb serwisowy |

Pompa kottowa i stopien | sq
wiaczone.

& Tryb serwisowy |l

Pompa kottowa oraz stopnie | i Il sg
wigczone.

Ponowne uruchomienie przez reset

Ustawienie ,Reset” mozna wykorzystaé
do ponownego uruchomienia
urzgdzenia. Procesor ustawiany jest na
stan ,Reset”. Przy wychodzeniu z tego
ustawiania przetgcznika nastepuje
ponowne skonfigurowanie czujnikow
urzgdzenia.



Przetacznik trybéw pracy

Obstuga

XX => Dalsze ustawienia

Uktad podnoszenia temperatury
powrotu

Minimalna temperatura powrotu
Poprzez potencjometr Tmin mozna
ustawi¢ minimalng temperature
powrotu dla kotfa.

Tryb mieszania
W przypadku uktadu podnoszenia
temperatury powrotu poprzez mieszacz
ustawia sie dynamike mieszacza na
potencjometrze ,Mixer”. Dla wiekszosci
systemdw mozna uzy¢ standardowej
warto$ci 12 (12°C odchylenia = 100%
ID). Ustawienie mniejszej liczby
prowadzi do wigkszych drog
nastawczych przy takim samym
odchyleniu od warto$ci zadane;.

Praca pompy
W przypadku uktadu podnoszenia
temperatury powrotu poprzez pompe
potencjometr ,Mixer” nalezy nastawi¢
na 0. Pompa zatgcza si¢ w momencie
zejécia ponizej minimalnej temperatury
powrotu.

Wylgczenie pompy nastepuje, gdy
temperatura powrotu przekroczy
wartosci graniczng o 5K.
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Identyfikacja magistralowa

Poprzez potencjometry ,Bus1” i ,Bus2”
wprowadzana jest identyfikacja
magistralowa (numer stopnia ) dla
kotta. Numery identyfikacji
magistralowej od 1 do 4 wprowadzane
sg na potencjometrze ,Bus1”, za$
wyZsze numery - na potencjometrze
,Bus2”.

A Potencjometr ,Bus2” analizowany
jest tylko wtedy, gdy potencjometr
~Bus1” jest ustawiony na ,0”. W
przypadku palnikdéw
dwustopniowych drugi stopien
otrzymuje identyfikacje
magistralowg w sposdb
automatyczny: ustawiona
identyfikacja magistralowa +1.

/N Numery identyfikacji
magistralowej nalezy
wprowadzac rosngco i nie wolno
przydziela¢ ich podwajnie.

’ .
Bus 1 Bus 2

]
B C D E

A Minimalna temperatura powrotu

B Dynamika mieszacza (0 = uktad
podnoszenia temperatury powrotu
poprzez pompe)

C Numery identyfikacji magistralowej
1-4 (przy numerach identyfikacji
magistralowej powyzej 4 pokretto
nalezy ustawi¢ na ,0"!)

D Numery identyfikacji magistralowej
5-8

E Przetgcznik do przestawiania
spalnik jednostopniowy -
dwustopniowy”

/A Numery identyfikacji
magistralowej nalezy
wprowadzaé rosngco i nie wolno
przydziela¢ ich podwdjnie.

Wybor rodzaju palnika

Pod pokrywka znajduje sie przetgcznik
do wyboru rodzaju palnika:
OTWARCIE: palnik jednostopniowy
ZAMKNIECIE: palnik dwustopniowy



Objasnienia

Definicje

Wybieg pompy

Po wylgczeniu ostatniego stopnia kotta
pompa kottowa pracuje dalej jeszcze
przez 5 minut. Pompa ukfadu
podnoszenia temperatury powrotu jest
wytgczana natychmiast.

Zabezpieczenie pomp przed
zablokowaniem

Regulacja zapobiega skutecznie
blokowaniu sie pomp powodowanym
dtuzszym okresem przestoju. Dzieki
zintegrowanej funkcji zabezpieczajgcej
wszystkie pompy, ktére nie pracowaty
przez ostatnie 24 godziny, zatgczana
sg na krotko codziennie o godzinie
12.00.

Regulacja przy palnikach
dwustopniowych

.’ Dla tego trybu pracy przetgcznik pod
wskaznikiem funkcji musi zostaé
zamkniety (patrz Elementy
obstugi XX).



Czujniki Dla instalatora

Czujnik kottowy KFS Czujnik powrotu VFAS Podtaczenie elektryczne

Miejsce montazu: Miejsce montazu:

« Ostonowa tulejka zanurzeniowa do « Mozliwie blisko przed kottem na /A Regulator jest zaprojektowany na
termometréw, regulatoréw rurze powrotnej ogrzewania. napiecie robocze 230 V przy
temperatury i czujnikow kottowych w czgstotliwosci 50 Hz. Styk

palnikowy jest bezpotencjatowy i
musi byé zawsze podigczany
szeregowo do mechanicznego
termostatu kottowego.

kotle grzewczym

/A Uwaga: przy uktadaniu
przewodow magistralowych oraz
przewodow czujnikowe nalezy
zadbac o ich przestrzenng
separacje od przewodoéw
sieciowych!

Montaz:

1. Dobrze oczysci¢ rure powrotna.

2. Nanie$¢ paste przewodzgcq ciepto.
Montaz: 3. Zamocowa¢ czujnik na opaske

« Wsung¢ czujnik do korca w raciskowa,

przewidziang do tego ostonowq
tulejke zanurzeniowa,



Dla instalatora Podtaczenie elektryczne

Schemat instalacji

A Kociot z czujnikiem kottowym
KFS oraz z wejsciem sterujgcym

T1T2 1...8 Bm2 CAN-Bus
B Pompa kottowa VRC 524s = =
(ewent. na zasilaniu) s ﬁ ﬁ
C  Czujnik powrotu VFAS — 2xFBR

D Uktad podnoszenia
temperatury powrotu
poprzez mieszacz

E Uktad podnoszenia
temperatury powrotu

poprzez pompe o Lo —
)
%1 B2 o
= = 4




Podtaczenie elektryczne Dla instalatora

Schemat potaczen BM2 230VAC
Moc zatgczalna przekaznikow 2(2)A, . .
250VAC Wykorzystanie zaciskéw

ST1 (2+3): przewdd do transmisiji
m _¢ danych - magistrala CAN
ST1 (445): napiecie zasilajace -
z \Z z z magistrala CAN
ST1 (6+7): czujnik powrotu
ST1 (7+8): czujnik kottowy

ST2 (1): przewdd N - zerowy
ST2 I I I I I I I I I I I I I ST4 ST2 (2): zasilanie sieciowe -
urzadzenie
1 2 3 4 56 7 8 9 10 12 3 ST2 (3): zasilanie sieciowe -
: — przekaznik
A ‘V_K% ST2 (4): pompa kottowa
@) : .
: L = = Uktad podnoszenia temperatury
m .nn%/@ T T2 T3 T4 powrotu poprzez mieszacz:
NoLT LY ST2(5):  mieszacz - etw—
= ST2 (6): Mieszacz - Za e
kesiveas|l+ 20y
N N A N Uktad podnoszenia temperatury
09 8 7 6 5 4 3 2 1 powrotu poprzez pompeg:
ST2 (6): pompa
ST1
I I I I I I I I I I | ST2 (9+10): stopien palnika 1 / kociot 1

ST4 (1+2): stopien palnika 2 / kociot 2
10
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Parametry techniczne

Rezystancja czujnikow

Rezystancje czujnikéw nalezy mierzy¢
przy wyciggnietym regulatorze.

Temp. | KFS, SPFS
-20°C 700 O
-10°C 760 Q
0°C 830 Q
10 °C 900 Q
15 °C 935 Q
20 °C 970 Q
25°C 1010 Q
30 °C 1050 Q
40 °C 1130 Q
50 °C 1215 Q
60 °C 1300 Q
70 °C 1390 Q
80 °C 1485 Q
90 °C 1585 Q

Parametry techniczne

Napigcie zasilajgce wg IEC 38

230 VAC +10%

Pobér mocy maks. 8VA

Moc zatgczalna przekaznikow 2(2) A, 250V AC
Maks. natezenie pradu poprzez zacisk L1’ 10A

Stopien ochrony wg EN 60529 IP 20

Klasa ochrony wg EN 60730

I, izolacja ochronna

Zabudowa w tablicy sterowniczej wg DIN 43700

Wyciecie 138x92

Standardowa temperatura zadana dla zasilania | 60°C
Standardowa wartos¢ dla minimalne;j 30°C
temperatury powrotu

Standardowa wartos¢ dla dynamiki mieszacza 120

Dop. temperatura otoczenia przy pracy 0 bis 50 °C
Dop. temperatura otoczenia przy sktadowaniu - 30 bis 60 °C

Czujnik zasilania

Opornik pomiarowy o
wartosci 1010Q + 1% przy
temperaturze 25 °C
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Gwarancja nie obejmuje wad w funkcjonowaniu spowodowanych
niewtasciwg obstuga lub niewtasciwym ustawieniem.
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